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Los participantes se organizaran en cuatro grupos. Cada uno de los grupos tiene
asignado un lider que supervisara el trabajo de campo y tomara nota de la
actuacion del grupo, sin influir en sus decisiones.

Cada grupo tiene asignado un tractor y un equipo de aplicacion. Cada grupo
dispondra de un set de calibracion.

Se utilizard también material adicional para la calibracion y ajuste de los equipos.

Todos los participantes deberan utilizar obligatoriamente el equipo de proteccion
que se le ha entregado.
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Kit de calibracion - Caliset Material adicional Equipo de proteccion
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GRUPO A
" _ ' Frutales

Cada grupo: 2 lineas
GRUPO C

Unidad de Mecanizacién Agraria
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GRUPO B

GRUPO D

<]

Método del TRV para frutales
S

Método del LWA para vifia
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Wegetacion Volumende Yolumende
Altura Anchuradel Distancia entre vegetacién (m® | aplicacidn
delarbol | arbol{m) hileras (m) vegetacidn/ha) | {I/ha)
(mj
H w R TRV D
Tractor Testde velocidad Velocidad de
Marcha | RPM | Distancia Tiempo(s) | avance {(km/h)
recarrida{m)
MT RPM | a T i
Boguillas Caudal | Caudaltotal | Presidn
nNe Tamario | unitario | pulverizador | {bar)
unidades boquilla | {I/min)
(I/min}

n B q ] P
Caudalde aire
Marcha [ Altura | Ancho | velocidad | Volumen

seccion | seccion | de aire {m3/h)

(m/s]

MCH AtS AnS MA VA
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e Altura de la vegetacion H
e Anchura de la vegetacion W
¢ Anchura de trabajo R

Him* Wm
TRV p/haj= —  * 10000
R m1

TRV-based SPRAY VOLUME

D uma= TRV * 0,033 wmy
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Método del LWA

e Altura de la vegetacion
¢ Anchura de trabajo
Hm*2

LWA [m2/ha) = * 10000
R m]

TRV-based SPRAY VOLUME

D prai= LWA * 0,02

. Unidad de Mecanizacién Agraria
* www.uma.deab.upc.edu

H

<]

DISTANCIA D

TIEMPO T

VELOCIDAD DE AVANCE

D m
Vixkmm =~ _  *3,6
T s

Relacion de marcha y RPM
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Q hal * R m1 * V [km/h]

q w/min] =

600
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Considerar condiciones
meteoroldgicas (T, HR, v viento)

LECHLER Wydatek cieczy [Umin] przy ciénieniu [bar]: i
TR 80,ITR80,ID90| 5 6 7 8 9 10 | 11 |12 | 13 | 14 |15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
0,28)|0,30(0,32|034|0,36 0,38 (0,35 |0,41|0,42 (0,44 | 0,45 | 0,47 | 0,48 | 0,49 | 0,51
0,38(0,41(0,44|047[0,49|0,52(0,54|0,55|058 |0,50|0,62|064|066|068|0,70]
0.55|0,60|064 (068|0,72(0,75)|0,78|0,862|0,85(0.88(0,91|092)|096|0,99(1,01|
0,83|090|096|1,02|1.07|113|118[1,22(1.27 (131136 (1,40(1,44)1,48|1,52
A 119|127 |1,35( 1,42 (1,49 (156|162 (168 (1,74 (1,80 (186|191 1,96 | 201
1,28 140152162 1,71 [1.81 (1,90 (198|206 (214 (222|229 (236|243 |249|255
164179191 |203 (2,14 (2,24 (234|244 (253 (282|270(279 (287|294 |3,02
221|237 253 (268263297 310|323 3,35 (3,47 [ 358 369 )|380|3,90|4,00
274(296(317 336|354 |3,71(3,88|404(419 434|448 |462(475(4,88|501
328|354|379|402|424|444|464|483(501 (519|536 (552 |558|4,84|599

TR 80-05
1D 90-05

| Unidad de Mecanizacién Agraria volver
* www.uma.deab.upc.edu




Unidad de Mecanizacién Agraria
www.uma.deab.upc.edu

_ H[m] xR [m]xV [km/h]
K =(2-3)

x 1000

VAteérica [m3/h]

VA, ea[Mm3/h] = AtS [m] x Ans [m] x MA [m/h]
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Departament d Enginyeria

Agroalimentanai Hictecnologia
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9 WSP vina

12 WSP frutales

2 repeticiones
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Verificacion de la regulaciéon - Report

Equipo X
Evaluacion Visual
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i ! Imagel (ol x|
File Edit Image Process Analyze Plugins Window Help
(Bolc|ola+ls]ala|os] |poslal | | |

I Image] 1.46r; Java 1.6.0_20 [32-bit]; 428 commands; 58 macros

Dau

N23

Sup. Recoberta: 8,351 cm2

Sup. Analitzada: 20.06cm?
Recobriment: 41,616 %

N2 Impactes: 3369

Impactes/cm?: 167,94 Impactes/cm?2
Sup. Mitjana Impacte: 0,002 cm?

Neg

Sup. Recoberta: 2,273 cm?

Sup. Analitzada: 20.07 cm?
Recobriment: 11,325 %

N2 Impactes: 3261

Impactes/cm?: 162,48 Impactes/cm?
Sup. Mitjana Impacte: 6,969E-4 cm?

Unidad de Mecanizacién Agraria
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Evaluacion visual vs. Analisis de imagen
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Analiss de imagen
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Grupo A
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Grupo B Grupo C Grupo D

L4 lzquierda 4 Derecha ® Media
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